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РОБУСТНЕ МЕТОДЕ 

Данска метода  

М-оцена (Huber)  

Метода најмањег апсолутног збира (Least Absolute Sum - LAS).  

Трансформација сличности фигура са итеративним поступком промене тежина 

(Iterative Weighted Similarity Transformation - IWST)  
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МЕТОДА ПОДУДАРНОСТИ 

d dQ Трансформација вектора померања    и кофакторске матрице  

  две епохе у јединствени датум; 

 Идентификација значајности померања скупа заједничких тачака; 

 Локализација померања појединачних тачака; и 

 Дефинитивно тестирање величине деформација за сваку тачку. 

Трансформација различитих епоха мерења у јединствен геодетски датум 

WGG)W(GGIS

SQSQ

dSd

T1T

T
dd

1

1









Идентификација значајности померања скупа заједничких тачака  
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ЗАЈЕДНИЧКЕ ТАЧКЕ  

Локализација померања појединачних тачака 
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ПОЈЕДИНАЧНА ТАЧКА  ј 

Матрица тежина (1 на 

дијагонали и нуле ван) 

- Тестирање значајности померања појединачне тачке 

-  S трансформација у нову рачунску базу 

-  Тестирање подударности групе преосталих тачака 



МЕТОДА ПОДУДАРНОСТИ 

Завршно тестирање деформација тестирањем појединачне тачке 
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МОДЕЛОВАЊЕ ДЕФОРМАЦИЈА  

Општи метод садржи три основна процеса: 

• Прелиминарна идентификација модела деформације 

• Оцена параметара трансформације 

• Провера модела деформација и коначан избор најбољег модела  



ПРЕЛИМИНАРНА ИДЕНТИФИКАЦИЈА МОДЕЛА 

ДЕФОРМАЦИЈЕ 

• Две компоненте померања крутог тела (а0 и b0), 

• Параметар ротације у равни xy ((x,y)), и 

• Две компоненте напрезања у правцима x,y оса (X и  

Y) и напрезања у слободном правцу (X,Y). 



МОДЕЛ ДЕФОРМАЦИЈЕ 

Апроксимацијом померања објекта полиномским моделом - 

линеаран модел  
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