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На тачност оцена непознатих параметара можемо утицати на три основна начина:

- Избором инструмената и броја поновљених мерења;

- Одговарајућим избором распореда тачака, плана опажања и типа мерења; 

- Одговарајућим избором тежина



Декомпозиција сопствених вредности
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Декомпозиција сопствених вредности
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Локалне мере тачности

Све локалне мере произилазе из матрице коваријанси 
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стандардно одступање координата, често се назива кореном средњих квадратних грешака координата
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Локалне мере тачности

Уколико се користи оцена варијансе, разлика параметра и његове оцене понаша се по закону студентовог 

распореда
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Локалне мере тачности

Стандардне елипсе представљају уопштену верзију стандардног одступања.

Елипсе поверења дводимензионални еквивалент интервала поверења.

Уколико се односе на једну тачку, елипсе називамо апсолутним елипсама,

Уколико се односе на релативан положај две тачке, тада се елипсе називају релативним елипсама.

2

r,1X̂

T
)x̂x(K)x̂x( 

 

2

2,1

2

0

1

kk

T
)x̂x(Q)x̂x( 

 

0s)IQ( iikk 

0
qq

qq
det

k

yy

k

yx

k

xy

k

xx


















0qq)q)(q(
k

yx

k

xy

k

yy

k

xx 

)(
2

1

)(
2

1

2

1

zqq

zqq

k

yy

k

xx

k

yy

k

xx







 k

xy

k

xy

k

yy

k

xx qqqqz 4)( 2 

са

2

2,120

2

2,110

b

a









Елипсе поверења

20

10

b

a




Елипсе грешака - Вероватноћа 39.4%. 

99.5
2

2,95.0 

k

yy

k

xx

k

xy

qq

q2
2tan




x

y

a

b



За једну тачку - к



Локалне мере тачности

Уколико се уместо 0 користи њена оцена s0, квадратна форма припада F распореду (Фишеров распоред) са две и

n-r степени слободе, односно, елипса поверења тада гласи
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Вероватноћа да ће истинити положај неке тачке бити унутар

стандардне елипсе оцене њеног непознатог положаја јесте функција

броја степени слободе n-r и достиже максимум од 39% за n .

Апсолутне елипсе грешака (укључујући и кругове) имају једну 

лошу особину, а то је да игноришу међусобну зависност између 

тачака (коваријансе). Проблем се делимично елиминише 

коришћењем релативних елипси грешака које репрезентују 

релативну тачност пара суседних или несуседних тачака. 

Све напред наведене мере квалитета имају једну негативну особину, а то је да су датумски зависне. 



Локалне мере тачности



Глобалне мере тачности
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- највећа јединична вредност од КX

Уколико захтеви мреже изричито инсистирају на хомогеној тачности, тада се често посматра разлика 

minmax 

Мала разлика указује да је хиперелипсоид грешака близак хиперсфери.



Анализа квалитета геодетских мрежа

Приликом поређења квалитета различитих геометрија мреже скаларне мере глобалне тачности, нису увек 

најпоузданије решење.

У контексту оптимизације геодетских мрежа, понекад је боље дефинисати критеријумску матрицу која 

репрезентује одговарајућу структуру матрице коваријанси. 

Ако су 
AA Q,x̂ и BB Q,x̂

два скупа оцена вектора параметара x са одговарајућим кофакторским матрицама која припадају различитим 

скуповима опажања или различитим геометријама две мреже, или где је једна од кофакторских матрица 

критеријумска, тада се као правило за утврђивање односа између решења А и B користи следећа формулација:

Прецизност (А) мања је или је једнака прецизности (B)

Одлука је једноставна, уколико се користи само једна функција облика xfy
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Генерално, највећа сопстевана вредност од
BA QQ  мања или једнака нули.


